






Метапроект «Линия»
Формуляр
[image: 4]Учебная задача метапроекта: Алгоритмы следования по линии в системах с обратной связью.
Учебные задачи учебных проектов – составляющих метапроекта:

	Индекс проекта
	Имя проекта/ урока развиваю-щего обучения
	
Учебные вопросы
	Отводимое уч. время по видам деятельности (ч)

	
	
	
	учебная
	проектная

	Л1
	Циклоп
	Следование по линии с одним датчиком цвета
	3
	2

	Л1с
	Циклоп-С
	Исследование путей совершенствования робота на основе релейного регулятора
	1
	3

	Л2
	Двуглазик
	Следование по линии на основе релейного регулятора с двумя датчиками цвета
	1
	3

	Л3
	Пропорциональный регулятор
	Следование по линии на основе пропорционального регулятора с двумя датчиками цвета
	1,5
	3,5



[bookmark: _GoBack]Проблемная ситуация. Следование робота по линии – один из самых зрелищных видов соревнований роботов. У зрителей большой интерес вызывает выяснение принципов, позволяющих роботу «видеть» линию и реагировать на её изгибы. Разгадка кроется в самом вопросе: нужно снабдить робота «глазами» – датчиками цвета. А вот как научить робота «видеть» и использовать это видение для управления роботом, предстоит выяснить при выполнении четырех учебных проектах, составляющих метапроект «Линия». Эти знания позволят нам (как мы надеемся), существенно улучшить работу робота при выполнении упражнения «Кегельринг», и это придает дополнительный интерес к нашему проекту.
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