






Метапроект «Кегельринг»
Формуляр
[image: 4]Учебная задача метапроекта: Использование датчиков для управления роботом в системах с обратной связью.
Учебные задачи учебных проектов – составляющих метапроекта:
[bookmark: _GoBack]
	Индекс проекта
	Имя проекта/ урока развиваю-щего обучения
	
Учебные вопросы
	Отводимое уч. время по видам деятельности (ч)

	
	
	
	учебная
	проектная

	К1
	Кегельринг классик
	Использование датчиков расстояния и цвета
	2
	2

	К2
	Кегельринг супер
	Следование по линии в упражнении Кегельринг
	1
	2



Проблемная ситуация. Кегельринг – популярное соревнование начинающих роботостроителей. Задача робота – обнаружить и вытолкнуть за пределы круга все кегли, роль которых выполняют алюминиевые банки из-под прохладительных напитков. Обнаружение кеглей производится с помощью ультразвукового датчика расстояния. Наша задача – познакомиться с принципами работы датчика, подробно рассмотреть алгоритм управления роботом, разработать и испытать программу, реализующую этот алгоритм. После этого попытаемся обсудить варианты улучшения скорости действий робота, выберем наилучшее решение и реализуем его.
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