
9.Механические колебания и волны. 
Явления, понятия, 

законы 

Графическая модель Математическая модель 

1.Гармонические 

колебания. 
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2Колебательные 

системы. 
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3/Превращение 

энергии при 

гармонических 

колебаниях 
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4.Вынужденные 

колебания. 

Резонанс. 
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;резонанс при ω=ω0 

5.Волны. Длина 

волныю 
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T-период колебаний вибратора. 

волныуравнение
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6. Разность фаз 

колебаний двух 

точек в волне. 
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1. Интерфере

нция волн. 
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k=0,1,2,3.. 

 

 


